Gdanski

Karta przedmiotu

Uniwersytet

Nazwa i kod przedmiotu

Dyskretne uktady dynamiczne, PG_00179496

Kierunek studiow

Informatyka (O)

Data rozpoczecia studiéw

pazdziernik 2024 r.

Rok akademicki realizaciji
przedmiotu

2025/2026

Poziom ksztatcenia

| stopnia - licencjackie

Grupa zaje¢

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
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Grupa zaje¢ fakultatywnych

Forma studiéw niestacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 3 Liczba punktow ECTS 5.0
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Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest zapoznanie studentéw z tematykg dyskretnych uktadéw dynamicznych.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposo6b weryfikacji i oceny efektu

[INFL3_WO02] posiada wiedze w
zakresie matematyki dyskretnej
oraz metod probabilistycznych i
statystyki

Student potrafi przeanalizowac
zachowanie uktadu dynamicznego
przy pomocy metod
przedstawionych podczas
przedmiotu.

[SW4] test/egzamin - ustny lub
pisemny

[SW2] prezentacja/projekt/referat/
raport

[INFL3_UO01] potrafi zastosowac
wiedze matematyczng do
formutowania, analizowania i
rozwigzywania probleméw
zwigzanych z informatyka

Student odwotuje sie do metod
zaprezentowanych na wykfadzie i
przy pomocy Pythona stosuje
algorytmy w celu rozwigzania
problemow.

[SUZ2] prezentacja/projekt/referat/
raport

[SU4] test/egzamin - ustny lub
pisemny

Tresci przedmiotu

Elementarne réwnania rekurencyjne i rozwigzywanie ich w Pythonie

Model Lesliego rozktadu populacji

Nieliniowe ukfady dynamiczne: funkcja namiotowa, odwzorowanie logistyczne oraz ich iteracje graficzne
Punkty state i okresowe dyskretnych uktadéw dynamicznych oraz ich stabilno$é

Diagram bifurkacji, wyktadnik Lapunowa

Zespolone uktady dynamiczne dyskretne, zbiory Julii i Mandelbrota

Fraktale, wymiar fraktalny

Wymagania wstepne
i dodatkowe

Sposoby i kryteria
oceniania osigganych
efektow uczenia sie

Sposéb oceniania (sktadowe)

Prég zaliczeniowy

Sktadowa oceny koncowej

Egzamin

51.0%

50.0%

Projekt

51.0%

50.0%

Zalecana lista lektur

Podstawowa lista lektur

Stephen Lynch, Dynamical Systems with Applications using Python,

Springer, 2018.

G.C. Layek, An Introduction to Dynamical Systems and Chaos,

Springer, 2015.
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Uzupetniajaca lista lektur dostosowana do realizowanego projektu

Adresy eZasobdéw

Analiza zmiany populacji w zadanym modelu Lesliego

Przyktadowe zagadnienia/ I ) i S
Analiza dtugofalowego zachowania uktadu dynamicznego zadanego przez odwzorowanie logistyczne

przyktadowe pytania/
realizowane zadania

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu

Dokument wygenerowany elektronicznie. Nie wymaga pieczeci ani podpisu.
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