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Poziom ksztatcenia

| stopnia - inzynierskie

Grupa zaje¢

Grupa zaje¢ obowigzkowych z
zakresu kierunku studiow
Grupa zaje¢ powigzanych z
praktycznym przygotowaniem
zawodowym - profil praktyczny

Forma studiow stacjonarne Sposob realizacji na uczelni
Rok studiow 2 Jezyk wyktadowy polski
Semestr studiow 3 Liczba punktéw ECTS 0.0
Profil ksztatcenia praktyczny Forma zaliczenia zaliczenie
Jednostka prowadzaca
|mi$ i nazwisko Odpowiedzialny za przedmiot prof. dr hab. inz. Bogdan Zak
wyktadowcy (wyktadowcow) | Prowadzacy zajecia z przedmiotu
Formy zajeé Forma zaje¢ Wyktad Cwiczenia Laboratorium | Projekt Seminarium [RAZEM
Liczba godzin zaje¢ 0.0 8.0 0.0 0.0 0.0 8
W tym liczba godzin zaje¢ na odlegtos¢: 0.0
Aktywnoéé studenta Aktywnos¢ studenta |Udziat w zajeciach_ Udziat w _ Praca wiasna RAZEM
i liczba godzin pracy dydaktyczny_c,h, objetych konsultacjach studenta
planem studiow
Liczba godzin pracy (8 1.0 2.0 11
studenta

Cel przedmiotu

Przekazanie wiedzy z budowy i zasady dziatania uktadéw automatycznej regulacji; Poznanie i ugruntowanie
metod analitycznego wyznaczania charakterystyk dynamicznych elementéw i uktadéw automatyki; Poznanie
i ugruntowanie metod przeksztatcania schematéw blokowych UAR, Wyksztatcenie umiejetnosci
praktycznego postugiwania sie kryteriami oceny stabilnosci i jakosci regulacji. Wyksztatcenie umiejetnosci
przeprowadzania analizy matematycznej uktadéw automatycznej regulaciji.

Efekty uczenia sie
przedmiotu

Efekt kierunkowy

Efekt z przedmiotu

Sposo6b weryfikacji i oceny efektu

[HML3-U01] potrafi planowac i
przeprowadzaé eksperymenty, w
tym symulacje komputerowe,
interpretowac uzyskane wyniki i
wycigga¢ wnioski

potrafi:

- opisac¢ zachowanie si¢ obiektu
sterowania i uktadu regulacji w
dziedzinie czasu i czestotliwosci;
- przedstawi¢ praktyczne
przyktady podstawowych uktadéw
sterowania;

- dokonywac¢ obliczehn w celu
wyznaczania charakterystyk
dynamicznych ukfadéw
automatycznej regulacji i ocenia¢
ich stabilno$¢ i jakosc¢ regulacji

[SUB] demonstracja umiejetnosci
praktycznych

[HML3-U18] potrafi pracowac
indywidualnie oraz w sktadzie
zespotu, kierowa¢ pracami
zespotu, w szczegolnosci
przestrzegac przepiséw BHP i

zasad ergonomii

potrafi:

- wspotdziataé i pracowaé w
grupie ¢wiczeniowej,

- indywidualnie rozwigzywac
zadania analizy UAR

[SU6] demonstracja umiejetnosci
praktycznych
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Tresci przedmiotu Cwiczenia: Rozwigzywanie réwnan rézniczkowych metodg przeksztatcenia Laplace'a. Wyznaczanie
charakterystyk czasowych UAR. Wyznaczanie charakterystyk czestotliwosciowych UAR. Algebra
schematow blokowych i kryteria stabilno$ci.

Wymagania wstepne

i dodatkowe

Sposoby i kryteria Sposdb oceniania (sktadowe) Prég zaliczeniowy Sktadowa oceny koricowej
oceniania OSIa_ganych kolokwium 51.0% 100.0%

efektow uczenia sie

Zalecana lista lektur Podstawowa lista lektur 1. BENSKI J., KICINSKI W., ZAK B.: Automatyka. Cze$¢ Il

Cwiczenia laboratoryjne. AMW, Gdynia 1990.
2. KACZOREK T.: Podstawy teorii sterowania. WNT, Warszawa 2005.
3. KITOWSKI Z.: Automatyka. Cwiczenia rachunkowe. AMW, Gdynia
1989.

Uzupetniajaca lista lektur OGATA K.: Nowoczesna inzynieria sterowania. Wiley and Sons, 2013.

Adresy eZasobdw

Przyktadowe zagadnienia/ Na podstawie transmitancji operatorowej uktadu wyznaczy¢ jego charakterystyki dynamiczne; Zbadaé
przyk’fadowe pytania/ stabilno$¢ uktadu wykorzystujac kryteria stabilnosci; Wyznaczy¢ transmitancje uktadu na podstawie jego

. . schematu blokowego;
realizowane zadania

Praktyki zawodowe Nie dotyczy
w ramach przedmiotu
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